3. Cvi¢eni — mechanika

Kinematickéretézceje soustava ,n‘¢lent, kdy kazdyclen je spojen alesgios jednim dalSim
¢lenem pomoci kinematické dvojice.

Cleny v sousta¥ jsou tedy jak pohyblivé, tak vazané kinematickyanijicemi.
Cleny — kinematické dvojice jsou:

ROTACNI odebira 2stuphivolnosti (i = 4), rotace kolem staléharstiu rotace.
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POSUVNYpohyb ve smiru tesny, neni ve sréru normaly ani rotace, odebira 2st. volnosti.
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OBECNY kontakt dvou &les (uvazujeme smykangles po sob), nemohou se od sebe
oddalovat ve siru normaly, jsou vazany a odebiraji 1st. volnosti b).

A
VALIVY pouze véleni, zadné smykani, odebira 2st.volr(ostd).
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Pomoci vySe uvedenych kinematickych dvojic Ize wjit sloZit¢jSi kinematickéretizce,
které potom nazyvdme mechanismy.
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Jak byloreceno v rednaskéach, tyto kinematickétzce rozdélujeme na:

a) uzaweny

b) oteweny

Rovinny kinematickyietzec, je kinematickyrettzcem s nucenym pohybem. KaZdast
tohotofettzce mé jasétdané rozsahy pohyhve kterych se rize pohybovat.
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V takovém gipact se postupuje tak, Ze je nutné ¢iir pocet stupiu volnosti, které
charakterizuji moznosti pohybu pro uzemy kinematickyetézec.

i=3n—-2.(r+p+v)—o

kde n — celkovy p@et ¢lena v sousta¥, r — pocet rotanich ¢leni v sousta¥, p — pocet
posuvnychileni v sousta¥, o —pocet obecnycleleni v sousta.
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Kinematickyretzec s 1 pevnyntlenem — ramem.

i=3.n-1)-2.(r+p+v)—o0
n=6,r=6,p=1,v=0,0=0
i=3.(6-1)—-2(6+1+0-0=1

V teSeni kinematickyckettzci mohou nastat tytoijgpady:

i = 1 -vSechnyleny konaji jednozriany pohyb (mechanismus)

i =2 -diferencialni astroji (moZnost vice pohymmebo jejich variant dléleni v soustay)

i <0 -soustava je nepohybliva (neni moznost jakéhmiq@bhybu v rAmci mechanismu)
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